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ZAPYTANIE OFERTOWE

Dane Zamawiajgcego:

Gmina Sokolka,

Plac Kosciuszki 1, 16-100 Sokotka
NIP: 5451815942

tel. (85) 711 09 16

e-mail: kamil.bajko@ sokolka.pl

Przedmiot zamowienia: Biezace utrzymywanie drog gminnych na terenie miasta i gminy
Sokolka w zakresie mechanicznego profilowania drég réwniarka w roku 2019

Charakterystyka:

Uslugi w zakresie biezacego utrzymania drog gminnych o nawierzchniach zwirowych

i gruntowych na terenie miasta 1 gminy Sokotka poprzez ich mechaniczne profilowanie
rowniarkg zamawiane u Wykonawcy na biezaco w zaleznosci od potrzeb — na konkretne drogi
i ulice w okreslonym czasie.
Zakres robot obejmuje:

— przejazd do migjsca realizacji robot,

— prace pomiarowe i roboty przygotowaweze,

—  oznakowanie miejsca robot,

— profilowanie nawierzchni drogi,

_  zlozenie na poboczu kamieni uzyskanych w wyniku profilowania,

— przeprowadzenie pomiardéw i badan, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

Termin realizacji zaméwienia — od 01 lutego do 31 grudnia 2019 r.

Oferty w formie uzupetnionego formularza ofertowego, ktory stanowi zalacznik do niniejszego
zapytania ofertowego prosze dostarczyé do pokoju 207 (sekretariat Urzgdu Miejskiego
w Sokotee, Plac Kosciuszki 1, 16-100 Sokoélka) do piatku 18 stycznia 2019 roku do godziny
10.00 z dopiskiem ,Oferta na biezace utrzymywanie drog gminnych na terenie miasta
i gminy Sokolka w zakresie mechanicznego profilowania drég réwniarka w roku 2019”.
Otwarcie ofert nastapi 18 stycznia 2019 r. 0 godz. 10.10 w pokoju 107 Urzedu Miejskiego
w Sokélce.

Przy wyborze Wykonawcy Zamawiajacy bedzie kierowat si¢ nastepujacymi kryteriami oceny
ofert:

cena — znaczenie 100% - max 100 pkt.

liczone wg nastgpujacego wzoru:

cena oferty z najnizszg ceng
R x 100 = liczba punktéw badanej oferty
cena oferty badanej



Oferta Wykonawcy, ktory uzyska najwigkszg laczng liczbg punktéw zostanie uznana za
najkorzystniejsza

Zaoferowana cena powinna uwzgledniac wykonanie wszystkich prac i czynno$ci oraz zawiera
wszelkie koszty zwigzane z realizacjg zamowienia, $wiadczonego przez okres i na warunkach
okreslonych w ofercie Wykonawcy.

Osobg upowazniong do kontaktow z Wykonawcg oraz udzielenie wszelkich wyjasnien jest:
Kamil Bajko, tel.: 85 711 09 16, e-mail: kami.bajko@sokolka.pl




FORMULARZ OFERTOWY

1. Nazwa i adres Oferenta:

NIP: e
2. Przedmiot zamowienia:

Biezgce utrzymywanie drég gminnych na terenie miasta i gminy Sokotka w zakresie
mechanicznego profilowania drog réwniarka w roku 2019
od 01 lutego do 31 grudnia 2019 r.
CPV 45.23.31.42-6 — roboty w zakresie naprawy drog

Ustugi w zakresie biezgcego utrzymania drog gminnych o nawierzchniach zwirowych i
gruntowych na terenie miasta i gminy Sokofka poprzez ich mechaniczne profilowanie réwniarkg
samawiane u Wykonawcy na biezgco w zaleznodci od potrzeb — na konkretne drogi i ulice w
okre$lonym czasie.

Zakres robot obejmuje:

- przejazd do miejsca realizacji robot,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie miejsca robot,

- profilowanie nawierzchni drogi,

- zlozenie na poboczu kamieni uzyskanych w wyniku profilowania,
- przeprowadzenie pomiarow i badan, wymaganych w specyfikacji techniczney.

3. Oferujemy wykonanie przedmiotu zamowienia wedfug wyliczenia przedstawionego w
nizej zamieszczonej tabeli:

B llos¢ Cena Oferowana
L Wyszczegdlnieni elementow Jedn. jednostek | .
. . . jednostko- cena w zi
p rozliczeniowych miary do wa (netto)
wykonania
1 2 3 4 5 6
Drogi na terenie miasta o diugosci 2
! profilowania 42 km, szerokosci 6 m_| 100m 2520
2 Drog/ na {erenle gminy o dfygosm 100 m? 10700
profilowania 214 km, szerokosci 5 m
Razem netto
Podatek VAT
Oferowana wartos¢ brutto

4. Oéwiadczam, ze zapoznatem sie z opisem przedmiotu zamoéwienia, warunkami
technicznymi wykonania i odbioru zawartymi w specyfikacji technicznej i nie wnosze zastrzezen.

5. Oswiadczam, ze spetniam warunki okreslone przez Zamawiajacego i dysponuje
potencjatem niezbednym do realizacji zamowienia: wykwalifikowang kadrg, narzedziami i
urzadzeniami, materiatami niezbednymi do wykonania zleconych rob6t drogowych.



6. Do kontaktow z Zamawiajacym w sprawie przyjmowania i realizacji zamoéwienia
upowazniam:

imie i nazwisko

podpis i pieczg¢ osoby uprawnionej



BT— 01 Profilowanic drég rowniarka - wymagania 4\

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem profilowania drog réwniarkg mechaniczng.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na profilowanie réwniarka mechaniczng drog
gruntowych i zwirowych na terenie miasta i gminy Sokolka.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem profilowania drog rowniarkg mechaniczng.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. Materialy
Nie wystepujq.
3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczqce sprretu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania profilowania drog i profilowania podioza powinien
wykaza¢ sig mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem;

Stosowany sprzgt nie moze spowodowa¢ niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczqce transportu
Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
- transport materialdw nie wystepuje

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania wylacznie za zgoda Zamawiajacego,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Powyzsze prace mozna prowadzi¢ pod ruchem pojazdow, pod warunkiem zachowania
bezpieczenstwa ruchu i odpowiednim oznakowaniem utrudnien w ruchu.



5.3. Profilowanic nawierzchni drog

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszezeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiajg
uzyskanie po prolilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podioza.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Roboty przy profilowaniu drog o nawierzchni gruntowej i zwirowej nalezy prowadzi¢ zgodnie z
ponizszymi warunkami:

- profilowanic korony drogi polegajace na wyréwnaniu podtuznym i poprzecznym drogi z nadaniem
jezdni spadku poprzecznego min. 3% i poboczy 6% na odcinkach prostych oraz na tukach
poziomych jednostronnych w/g spadkow projektowanych,

- jezeli wtrakcic profilowania drog (ulic) zostang wyciagnigte na drogg kamienie nalezy je usunac z
jedni i ztozy¢ w micjscu nie utrudniajacym ruch

( na poboczu przy granicy pasa drogowego ),

- nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na odpowiednie wyprofilowanie polaczenia drog utwardzonych
z drogami gruntowymi / zwirowymi (gdy zajdzie potrzeba roboty wykona¢ recznie),

- wtrakcie prowadzonych robot nalezy Zwrocié szczegdlng uwagg na urzadzenia obce znajdujace sig
w pasie drogowym drog (ulic) tj. zawory wodociggowe, pokrywy studni kanalizacji sanitarnych i
deszczowych ( gdy zajdzie potrzeba roboty wykona¢ rgcznie).

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogblne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Ocena jakosci i zgodnosci z planem liniowym wykonanych robét, zarowno w czasie realizacji

jak i po zakonczeniu oraz dokonaniu wizji w czasie odbioru jest podstawg do koncowej oceny.
Roboty wykonane niezgodnie z przyjeta technologia nie moga by¢ odebrane. Wyniki ostatecznych
ogledzin, ocen i decyzji odbierajacego powinny by¢ objgte dokumentem w formie protokotu odbioru
2 zestawienicm ilosci wykonanych robét. Jednostka obmiaru robot zwiazanych z profilowaniem
drog bedzie 100m*. Obmiar powinien by¢ dokonany w obecnosci przedstawiciela Zamawiajacego
(Inspektora Nadzoru). Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie
ustalonym prrsez Zamawiajacego. Platnos¢ za jedna jednostke obmiaru nalezy przyjmowa¢ zgodnie
z obmiarem. po odbiorze robot.

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych wyprofilowanych drog

odbywaé sig bedzic nie czesciej niz co 100 mb.

6.2.2. Szeroko$¢ profilowanej nawierzchni drogi

Szerokosé profilowanej drogi nie moze roznié sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10cm
i-5cm.
6.2.3. Rownos¢ profilowanej nawierzehni drogi

Nieréwnosci podluzne profilowane; nawierzchni drogi nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg zgodnie z
norma BN-68/8931-04.

Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata.

Nieréwnosci nic moga przekracza¢ 20mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanej nawierzchni drogi powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja £ 0,3%.



6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi wyprofilowanej nawierzchni drogi i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2cm.
6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

0$ w planie nic moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej 0 wigcej niz+ 5 cm.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanej nawierzchni drogi
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okre$lonych

w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10cm, 1 powtorne

wyréwnanie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profilowania
nawierzchni drog.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnic z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z sachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustulenia dotyczyce podstawy platnosci
Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednosthi obmiarowej
Cena wykonania | m? wyprofilowane;j drogi obejmuje:
— przejazd do micjsca realizacji robot,
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
_ oznakowanic micjsca robot,
— profilowanic nawierzchni drogi,
_ zlozenie na poboczu kamieni uzyskanych w wyniku profilowania,
— przeprowadzenie pomiaroéw i badan, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwiyzane

Normy
1. PN-B-04431 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02Drogi samochodowe. Oznaczanie modufu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie plyta
BN-68/893 1-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
5 BN-77/8931-120znaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

Sokoétka dnia 08.01.2019 1.

Sporzadzit:




WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA 1 ODBIORU

profilowanie drég rowniarka

1. Przedmiotem specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
profilowaniem drog gminnych o nawierzchni zwirowej i gruntowej na terenie miasta i gminy
Sokoétka.

2. Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.

3. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg i
poleceniami Zamawiajacego.

4. Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci ich wykonania.

5. W trakcic robot Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruchu drogowego i 0s6b
trzecich w obrebie pasa drogowego oraz utrzymanie oznakowania, urzadzen ostrzegawczych i
zabezpieczajacych.

6. Do wykonywania robot nalezy stosowaé réwniarki samojezdne z ukosnie ustawionym lemieszem, a
w razie potrzeby rowniez sprzgt do recznego prowadzenia robot ziemnych.

7. Roboty przy profilowaniu drog o nawierzchni gruntowej i zwirowej nalezy prowadzi¢ zgodnie z
ponizszymi warunkami:

- profilowanie korony drogi polegajgce na wyréwnaniu podiuznym i poprzecznym drogi z nadaniem
jezdni spadku poprzecznego min. 3% i poboczy 6% na odcinkach prostych oraz na iukach
poziomych jednostronnych w/g spadkdw projektowanych,

- jezeli w trakcie profilowania drog (ulic) zostang wyciagnigte na drogg kamienie nalezy je usungc z
jedni i zlozy¢ w miejscu nie utrudniajacym ruch ( na poboczu przy granicy pasa drogowego ),

— nalezy zwroci¢ szczegdlng uwagg na odpowiednie wyprofilowanie polaczenia drog utwardzonych z
drogami gruntowymi / zwirowymi (gdy zajdzie potrzeba roboty wykona¢ rgcznie),

- wtrakcie prowadzonych robot nalezy zwrdcié szczegdlng uwagg na urzadzenia obce znajdujace sig
w pasie drogowym drog (ulic) tj. zawory wodociagowe, pokrywy studni kanalizacji sanitarnych i
deszczowych ( gdy zajdzie potrzeba roboty wykona¢ recznie ).

8. Nadzor inwestorski.
—  nadzér inwestorski petniony jest przez Zamawiajacego lub inspektora
_  nadzoru wyznaczonego przez Zamawiajacego.

9, Odbiory.

Ocena jakosci i zgodnoei z planem liniowym wykonanych robot, zaréwno w czasie realizacji jak i po
zakoficzeniu oraz dokonaniu wizji w czasie odbioru jest podstawg do koficowej oceny. Roboty wykonane
niezgodnie z przyj¢ta technologia nie moga by¢ odebrane. Wyniki ostatecznych ogledzin, ocen i decyzji
odbierajacego powinny by¢ objete dokumentem w formie protokotu odbioru z zestawieniem ilosci
wykonanych robot. Jednostka obmiaru robot zwigzanych z profilowaniem drog bedzie 1m? (100m?).
Obmiar powinicn by¢ dokonany w obecnosci przedstawiciela Zamawiajacego (Inspektora Nadzoru).
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym przez Zamawiajacego.
Platno$¢ za jedna jednostkg obmiaru nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem, po odbiorze robot.

Sokotka dn. 08.01.2019 1.

Sporzadzit:




