9.

WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU
profilowanie drég rowniarka

Przedmiotem specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
profilowaniem drég gminnych o nawierzchni zwirowej i gruntowej na terenie miasta i gminy
Sokoika.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacjg i
poleceniami Zamawiajacego.

Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci ich wykonania.

W trakcie robot Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za bezpieczenstwo ruchu drogowego i oséb
trzecich w obrebie pasa drogowego oraz utrzymanie oznakowania, urzadzen ostrzegawczych i
zabezpieczajacych.

Do wykonywania rob6t nalezy stosowaé rowniarki samojezdne z uko$nie ustawionym lemieszem, a
w razie potrzeby rowniez sprz¢t do recznego prowadzenia rob6t ziemnych.

Roboty przy profilowaniu drég o nawierzchni gruntowej i zwirowej nalezy prowadzi¢ zgodnie z
ponizszymi warunkami:

profilowanie korony drogi polegajace na wyréwnaniu podtuznym i poprzecznym drogi z nadaniem
jezdni spadku poprzecznego min. 3% i poboczy 6% na odcinkach prostych oraz na tukach
poziomych jednostronnych w/g spadkéw projektowanych,

jezeli w trakcie profilowania drog (ulic) zostang wyciagnigte na droge kamienie nalezy je usuna¢ z
jedni i ztozy¢ w miejscu nie utrudniajacym ruch ( na poboczu przy granicy pasa drogowego ),
nalezy zwrdcié¢ szczeg6lng uwage na odpowiednie wyprofilowanie potaczenia drég utwardzonych z
drogami gruntowymi / zwirowymi (gdy zajdzie potrzeba roboty wykonac¢ rgcznie),

w trakcie prowadzonych robét nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na urzadzenia obce znajdujace si¢
w pasie drogowym drdg (ulic) tj. zawory wodociggowe, pokrywy studni kanalizacji sanitarnych i
deszczowych ( gdy zajdzie potrzeba roboty wykonac¢ recznie ).

Nadzor inwestorski.
nadzor inwestorski petniony jest przez Zamawiajacego lub inspektora
nadzoru wyznaczonego przez Zamawiajacego.

Odbiory.

Ocena jakosci i zgodnosci z planem liniowym wykonanych robét, zaréwno w czasie realizacji jak i po
zakonczeniu oraz dokonaniu wizji w czasie odbioru jest podstawa do koncowej oceny. Roboty wykonane
niezgodnie z przyjeta technologia nie moga by¢ odebrane. Wyniki ostatecznych oglgdzin, ocen i decyzji
odbierajacego powinny byé objete dokumentem w formie protokotu odbioru z zestawieniem ilosci
wykonanych robét. Jednostka obmiaru robot zwigzanych z profilowaniem drég bedzie 1m? (100m?).
Obmiar powinien by¢ dokonany w obecnosci przedstawiciela Zamawiajacego (Inspektora Nadzoru).
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym przez Zamawiajacego.
Platnos¢ za jedna jednostke obmiaru nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem, po odbiorze robét.
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| ST- 01 Profilowanie drég réwniarka - wymagania

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z wykonywaniem profilowania drég roéwniarka mechaniczna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na profilowanie réwniarka mechaniczng drog
gruntowych i Zwirowych na terenie miasta i gminy Sokétka.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem profilowania drog rowniarka mechaniczna.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczqce robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. Materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania profilowania drdg i profilowania podtoza powinien
wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukos$nie ustawianym lemieszem;

Stosowany sprzgt nie moze spowodowad niekorzystnego wplywu na wilasciwosci gruntu podtoza.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
- transport materiatdw nie wystepuje

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania wylacznie za zgoda Zamawiajacego,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Powyzsze prace mozna prowadzi¢ pod ruchem pojazdow, pod warunkiem zachowania
bezpieczenstwa ruchu i odpowiednim oznakowaniem utrudnien w ruchu.



5.3. Profilowanie nawierzchni drog

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzic, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podloza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podloza.

Do profilowania podloza nalezy stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Roboty przy profilowaniu drog o nawierzchni gruntowej i zwirowej nalezy prowadzi¢ zgodnie z
ponizszymi warunkami:

- profilowanie korony drogi polegajace na wyréwnaniu podtuznym i poprzecznym drogi z nadaniem
jezdni spadku poprzecznego min. 3% i poboczy 6% na odcinkach prostych oraz na tukach
poziomych jednostronnych w/g spadkow projektowanych,

- jezeli w trakcie profilowania drog (ulic) zostana wyciagnigte na drog¢ kamienie nalezy je usunac z
jedni i ztozy¢ w miejscu nie utrudniajagcym ruch

( na poboczu przy granicy pasa drogowego ),

- nalezy zwroci¢ szczegolng uwage na odpowiednie wyprofilowanie potaczenia drog utwardzonych
z drogami gruntowymi / zwirowymi (gdy zajdzie potrzeba roboty wykonac¢ rgcznie),

- wtrakcie prowadzonych robét nalezy zwrdcic szczegdlng uwage na urzadzenia obce znajdujace si¢
w pasie drogowym drog (ulic) tj. zawory wodociggowe, pokrywy studni kanalizacji sanitarnych i
deszczowych ( gdy zajdzie potrzeba roboty wykonac r¢cznie).

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Ocena jakosci i zgodnosci z planem liniowym wykonanych robét, zaréwno w czasie realizacji

jak i po zakonczeniu oraz dokonaniu wizji w czasie odbioru jest podstawa do koncowej oceny.
Roboty wykonane niezgodnie z przyjeta technologia nie moga by¢ odebrane. Wyniki ostatecznych
ogledzin, ocen i decyzji odbierajacego powinny by¢ obj¢te dokumentem w formie protokotu odbioru
z zestawieniem ilosci wykonanych robét. Jednostka obmiaru robot zwigzanych z profilowaniem
drog bedzie 100m?. Obmiar powinien by¢ dokonany w obecnosci przedstawiciela Zamawiajacego
(Inspektora Nadzoru). Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie
ustalonym przez Zamawiajacego. Platnos¢ za jedna jednostk¢ obmiaru nalezy przyjmowac zgodnie
z obmiarem, po odbiorze robot.

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych wyprofilowanych drog

odbywac sie bedzie nie cz¢sciej niz co 100 mb.

6.2.2. Szerokos¢ profilowanej nawierzchni drogi

Szerokos¢ profilowanej drogi nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10cm
i-5cm.
6.2.3. Rownos¢ profilowanej nawierzchni drogi

Nierownosci podtuzne profilowanej nawierzchni drogi nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z
norma BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata.

Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanej nawierzchni drogi powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja £ 0,5%.



6.2.5. Rzgdne wysokosciowe

Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi wyprofilowanej nawierzchni drogi i rzgdnymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2cm.
6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz+ 5 cm.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanej nawierzchni drogi
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych

w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10cm, i powtorne

wyrownanie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogé6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarow3 jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profilowania
nawierzchni drog.

8. Odbiér robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdblne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? wyprofilowanej drogi obejmuje:
- przejazd do miejsca realizacji robot,
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie miejsca robdét,
— profilowanie nawierzchni drogi,
— zlozenie na poboczu kamieni uzyskanych w wyniku profilowania,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwigzane

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obciazenie plyta
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata
5. BN-77/8931-120znaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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